Tulak po krasu — pravidla 2026

Cilem soutézZe je Uspésné projeti robota stanovenou trasou.

Vitézem soutézZe se stava robot, ktery nejrychleji projede stanovenou trasu nebo dojede nejdal.
Soutéz se mlze skladat z nékolika soutéznich pokusd.

Soutézni kategorie:

- 25
- Open
V pripadé malého poctu ucastnikl, mlze dojit ke slouceni kategorii.

Robot:

- je plné autonomni zafizeni, do jehoz fizeni pfi soutéznim pokusu nezasahuje ¢lovék;
- miuzZe byt konstruovan z libovolnych soucastek a pouzivat libovolna cidla;

- nesmi zamérné poskozovat své okoli, ani ostatni roboty;

- vSechny jeho ¢asti musi byt fyzicky spojené.

S jednim robotem muZe soutézit jen jeden tym.

Soutézni tym:

Je minimalné dvou a maximalné ¢tyiclenny.

Jeden &len tymu bude béhem celé soutéze k dispozici organizatortim, jako tratovy komisafr.

V pFipadé soutéZni kategorie ZS mGze byt jeden ¢len tymu (tratovy komisa¥) starsi, ale nesmi zasahovat do vyvoje
robota.

Trasa soutéze:

- jeroboticky polygon na sloupskych Lukach;

- trasa zacind a konci na prvnim mostu (GPS 49.4204669N, 16.7459675E);

- ma v poloviné prostor pro oto¢eni robota (GPS 49.4292764N, 16.7579300E), definovany hranici kfizovatky;
- mav prostoru pro otdceni umistén oranzovo-bily kuzel,

- je omezena asfaltovou plochou cesty a je dlouhd 2 x 1,4 km.

Soutézni pokus:

Méreni ¢asu zacina najetim (jakoukoli ¢asti) robota na startovni ¢aru, za Ucasti tratového komisare.
Méreni ¢asu pokusu kondi:

a) prejetim cilové cary robotem (cely robot je za ¢arou);

b) pokud se tym rozhodne pfed¢asné ukoncit pokus;

c) jakmile cely robot opusti soutézni trasu;

d) dojde-li k dotyku robota s ¢lovékem, mimo pripadu vymény baterii, nebo uvolnéni trati.
Ukonceni pokusu nahlési soutéZici tratovému komisafi, ktery zaznamena ¢as a ujetou vzdalenost.
Vzdalenost se méfi prvnich 20m s presnosti 10cm, déle s presnosti 1m. Cas se méfi s presnosti 1s.

O ukonceni pokusu muze rozhodnout také tratovy komisaf. Sporné pripady rozhodne hlavni rozhoddi,
jehoz rozhodnuti je konec¢né.

Clenové tymu musi byt vidy ve sméru jizdy za robotem. Vyjimkou je vyména baterii nebo uvolnéni traté jinému
robotovi.

Vyména baterii/akumulator( je moznd opakované. Cas se béhem vymény nezastavuje a robot musi pokracovat
ze stejného mista a ve stejném sméru, kde byl pokus pferusen.

V pripadé potreby uvolnéni trati se cti princip ,,stopy na bézkach“. Pomalejsi pousti rychlejsiho, jedouci do kopce
toho sjizdéjiciho. Pfednost také ma robot v pribéhu soutézniho pokusu nad robotem trénujicim na trase.



