Pravidla robotického sledovace — JedoBot 2025

Kategorie:
Limit Draha
Kategorie o i . Yo Barva v
Hmotnost Sitka Délka Vyska Sitka Barva cary
podkladu
Sledovac
s jednim cidlem
Jeanim cf b€z 1 300 mm | 300mm bez | 15 mm bila terna
Sledovac omezeni omezeni
s vice Cidly a kamerou

Princip:

Robot musi projet stanovenou trasu.

Robot:

Robot musi byt zcela autonomni.

Robot nesmi v Zddném ptipadé prekrocit rozmérovy limit.

Kontrola rozmér( se provadi profilem s vnitfnim rozmérem odpovidajicim limitu. Profil se musi dotknout svym
celym kolmym fezem podlozky.

Robot nesmi vypoustét zadné latky, nesmi znecistovat drahu.
S jednim robotem muZe soutézit i vice tymU, avsak s vlastnim programem.
Soutéz:

SoutéZ ma dveé kola. Na kazdé kolo ma robot minimalné dva pokusy. Pocitan bude rychlejsi ¢as v daném kole.
O celkovém poradi rozhodne soucet ¢ast z obou kol.

Diskvalifikace:
Robot mUze byt diskvalifikovan ze soutéze, nebo z pokusu.

Pokud je diskvalifikovan ze soutéze, nahlizi se na néj, jako by se vibec soutéze neucastnil. Ze soutéze
se diskvalifikuje jen za zavaziné poruseni podminek soutéze (napf. podvody).

Je-li diskvalifikovan z pokusu, zapiSe se mu ¢as 1000 s. Z pokusu se diskvalifikuje v pfipadé, pokud robot neprojede
stanovenou drahu. Z drahy mizZe vybocit a nasledné se vratit. Nesmi v3ak jet v protisméru nebo si trat vyrazné
zkratit.

Robota muZe diskvalifikovat jen rozhoddi.



Draha:

Draha je ¢erna cara sifky 15 mm na bilém podkladu. MizZe obsahovat kolma kfiZeni, ktera se projizdéji rovné.
Minimalni polomér zatacek je 50 mm. Minimalni vzdalenost dvou ¢ar a ¢ary od okraje drahy je 100 mm.
Draha mUzZe obsahovat prekazku ve tvaru krychle o strané 150 mm.
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